ACTRIS Center for CldREmote
Sensing (CCRES).

Doppler Cloud Radar Calibration
Experiment (DGRE)

CCRES : IPSL, LATMOS, MODEM, TU. Delft

DCRCE : IPSL, LATMOS, MODEM, TU. Delft, Météo
France, U. Granada



Infrastructure de Recherche ACTRIS
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Centre ACTRIS pour la télédétection des Nuages
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calibration et la supervision de la qualité des donneedauirle réseau.
Le Centre pour la Teledétection des Nuages (CCRES) est respdasable

suivi des :

A Doppler Cloud Radars (DCR)

A MicrowaveRadiometer{MWR)

A Doppler Wind profiling Lidars (DWL)
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Le CCRES en France
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radars nuage. Les partenaires impliqués sont :
A IPSLDéfinit et coordonndes services du CCRESSIRT/Ast le
site de référence pour le CCRES.
ALATMOSt 28 a8 RS  OdEardfidgh thardsvar& S &
software).

A MODEM FabriquelesRadars Nuages &urnit les serviceaux
utilisateurs hors du réseau ACTRIS.
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CCRES: Calibration des RaNaige

A Le CCRES8alise desampagnes deatdibration pour

A Etudier méthode®xistanteset nouvellesLJ2 dzNJ f QS G f 2 V' y
DCRs

A Identifier les avantages, limitations et incertitudes de chaque
technique de calibration.

A Dimensionner le support pour assurer la calibration des radars
nuages du réseau ACTRIS.

=> Deuxcampagnes de calibratiaomt été réalisées au SIRTA :
Novembre 2017 et Mai 2018.
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A = ConstanteR QS (i I f d& RadafdB3.

A » Distanceala cible en [km]. .

= & & A A Z: reflectivit
A & »:RéflectivittmesuréeR Qdzy S OA6f S t dzy S ,‘5*" retiectivity

distancel en [dBZ. 7 e
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A |, »: Puissanceecue aune distance r en Br:power o7 /& .
[MmW]. received 7 /@0 r: target distance
. /@3’ la atmospheric attenuation

A mOihed)pl G0Sydd GAzy RS (NGT:
la cible et le radar 73  P;: power transmitted
R_.: radar constant

RADAR

A Eo Bp0 ==marmes de correction
supplémentaires.



Campagnele Calibration Nov. 2017

Deux BASTA Radars a 95 GHz étudiés:

BASTA BASTA mini

Sur positionneur

Mobile (70 kg, 154 cm x 94 cm x 62 cm) Mini (35 kg, 82 cm x 46 cm x 45cm)

; Vitesse ambigiie Z_;-Z... = /mini @1 km et @4 km (3s)
Fréquence ............... 95 GHz 2o 2om lstons 3 - m—
Antenne ............. 60cm /30 cm o mo|Eeme n./295 - 200z rouillard/Pluie
Pun§sange ......... O5W-1W e s TEan T —— Tout
Intégration .............. 0.25-10s -30/-24 - 20 dBZ
Beam width ........ 0.4° / 0.8° 100 m 18 km +5m/s -50/-44 - 20 dBZ Nuages fins / cirrus
Range ........... ~40m — 24 km -36/30 - 20d6z S
non polarisé, T° & P régulées 100m | 24km | 2.5 m/s s ey Nuages trés fins/ cirrus




Campagnele Calibration Nov. 2017

Dates:.
A21 a 29 deNovembre 2017.
Expériencesealisées

A Pointage sute mat avec une cible connue en utilisant un Radar
avec balayage.

A Drone avec sphére métallique.

A Mesuresimultanéedes Nuages pour intesomparaison entre
deux radars.




Calibration avec une cible de référen

En utilisant des cibles avec 0
une géomeétrie simple, il - e
est possible calculer la
Radar Cross SectigRCS)

half-power response 40 degrees about axis of
width symmetry.

54.7 degrees from each
seam.
Reference axis 35.26 degrees from each

plate.
(Axis of symmetry)

r=[entey )]

inl@)
1m—{m

A

RS f Q202581 S pmm—m
comme référence. ,

Aspect factor

Cibleconnue sur le matpour faire une calibration avec une référence externe



Calibration avec une cible de référen
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Puissance non-calibrée recue depuis la Cible
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» Campagne Calibration Nov. 2017
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Campagnele Calibration Nov. 2017

Résultats

AEtalonnage avec cibtéédrique sur un mat

Calibration Constant retrieved from the mast experiment
IF = 9Mhz, Integration time = 3 secs.

1.0+

Normalized sample number

= Experiment 1| :
== Experiment2| .
=== Experiment 3|

0.4

0.0,

-139,8+0,1

0.6 b g b

0.2 b oo ..i“ R el UTIUITITTROTY IUUTURIINY SRS SUTSTUISIN .i. TR

-138,9+0,1[dBZ

42

-141

=140

Calibration Constant [dB]

=139

—138 =137



Campagnele Calibration Nov. 2017

Résultats
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